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摘#要!心冲击信号"_(R#是反应心脏力学特征的生理信号&能实现无电极束缚条件下的连续采集测量&然而_(R信号微弱且
极易受到干扰&测量时经常会淹没在噪声中’ 为了有效识别 _(R信号&提出一种基于自适应噪声的完全集合经验模态分解
"(LL‘>Q<#联合排列熵"UL#的_(R降噪方法’ 首先&将采集到的 _(R信号通过 (LL‘>Q<分解得到一系列按频率由高到
低的固有模态函数"8‘a#’ 其次&通过UL计算各个8‘a分量的值并确定有效信号的阈值范围&从而滤除信号中的高频噪声和
基线漂移’ 最后实验结果显示&降噪后信号的幅频特性得到明显改善且信噪比较传统方法有明显提高&证明了本文降噪方法效
果显著&能够有效还原_(R信号特征’
关键词! 心冲击信号%基于自适应噪声的完全集合经验模态分解%排列熵%降噪
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2+G *-/47,+ -0Y9,1V,G *+ +/*-,G01*+V9,2-01,9,+7-=8+ /1G,17/,44,67*F,3\*G,+7*4\_(R-*V+23-& 7)*-[2[,1[1/[/-,-2_(RG,D+/*-*+V
9,7)/G Y2-,G /+ 6/9[3,7,,+-,9Y3,,9[*1*6239/G,G,6/9[/-*7*/+ ]*7) 2G2[7*F,+/*-,"(LL‘>Q<# 6/9Y*+,G ]*7) [,190727*/+ ,+71/[\
"UL#=a*1-73\& 7),6/33,67,G _(R-*V+23*-G,6/9[/-,G ]*7) (LL‘>Q<7//Y72*+ 2-,1*,-/4*+71*+-*69/G,40+67*/+ "8‘a# 41/9)*V) 7/
3/]41,g0,+6*,-=5,6/+G3\& 7),F230,/4,26) 8‘a6/9[/+,+7*-62360327,G ]*7) UL2+G 7),7)1,-)/3G 12+V,/47),0-,403-*V+23*-
G,7,19*+,G& 7),1,Y\7),)*V) 41,g0,+6\+/*-,2+G Y2-,3*+,G1*47*+ 7),-*V+2321,4*37,1,G /07=P),,̂[,1*9,+71,-037--)/]7)277),
29[3*70G,D41,g0,+6\6)21267,1*-7*6-/47),-*V+23247,1+/*-,1,G067*/+ 21,-*V+*4*62+73\*9[1/F,G& 2+G 6/9[21,G ]*7) 7),712G*7*/+23
9,7)/G 7),-*V+23D7/D+/*-,127*/*--*V+*4*62+73\*9[1/F,G& ])*6) [1/F,-7)277),[1/[/-,G +/*-,1,G067*/+ 9,7)/G )2-/YF*/0-,44,672+G
62+ ,44,67*F,3\1,-7/1,7),_(R-*V+236)21267,1*-7*6-=
8"19)/(#!Y233*-7/621G*/V129-*V+23%6/9[3,7,,+-,9Y3,,9[*1*6239/G,G,6/9[/-*7*/+ ]*7) 2G2[7*F,+/*-,% [,190727*/+ ,+71/[\% G,D+/*-*+V

:;引;;言

心冲击"Y233*-7/621G*/V129& _(R#信号可以展示心脏
搏动和血液在大动脉流动而引起的人体对外压力或体表

位移的变化&反应心脏的力学特征&通过压力$加速度$电
容等传感器来感知身体的这种微小位移变化&从而获取
心脏搏动引起的体震信息&主要包含心率$呼吸等生理信
息&可以获得与心电图类似的可以诊断心血管健康疾病
的信号(&) ’ 由于 _(R信号与心电 ",3,671/621G*/V129&
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L(R#信号一样反映心脏搏动信息&因此 _(R信号波形
与L(R信号波形具有良好的一致性&特征点的趋势走向
一致&其特征点包含有大量的生理信息&很大程度上可以
作为医生早期诊断的依据’ _(R信号很大程度上反映了
心血管系统的健康情况&不需要在皮肤表面放置电极即
可检测信号&这种检测方法可以在使用者感觉不到任何
测量状态的情况下"即无束缚状态#测量其心血管系统
的活动状况&通过这种检测方法进行长期测量不会对使
用者造成任何生理和心理的负担’

正常的_(R信号包含 S$8$.$X$T$‘和 <N 种波
形&其中 8$.$X波反映心动周期的射血过程&T$‘$<波
反映舒张过程(%) ’ 然而&_(R信号属于生物体信号&本
身十分微弱&呼吸和体动等会干扰信号&采集过程中会伴
有工频干扰&导致直接测量得到的_(R信号含有大量噪
声而无法获得需要的重要生理特征信息(ID!) ’ 因此&消除
_(R信号所包含的噪声对于识别其特征参数具有很重要
的意义’

目前_(R信号降噪主要有小波变换法(@DN)和经验模
态分解法 ",9[*1*6239/G,G,6/9[/-*7*/+&L‘># (H) ’ 基于
小波变换的降噪方法在非平稳信号方面有很好效果&且
计算简单&在时频域都具有很强分析信号局部特征的能
力&然而运用小波变换对 _(R信号去噪时&需要选取合
适的小波基和分解层数才能达到较好的降噪效果&相同
条件下不同小波基和分解层数的选取&对降噪效果影响
很大&这给利用小波变换进行降噪带来很多不便(’D&") ’
S02+V等(&&) 提出利用经验模态分解 ",9[*1*6239/G,
G,6/9[/-*7*/+&简称L‘>#对 _(R信号进行降噪&它是一
种自适应的算法&解决了小波变换需要提前给定小波基
并设定分解层数的问题’ 但是利用该方法处理信号时&
分解得到的固有模态函数"*+71*+-*69/G,40+67*/+&8‘a#
会出现模态混叠和端点效应&造成重构完的信号中仍含
有大量噪声’ 为了解决模态混叠现象&M0 等(&%)提出了
一种 集 合 经 验 模 态 分 解 ",+-,9Y3,,9[*1*6239/G,
G,6/9[/-*7*/+&LL‘>#&通过向原始信号多次添加白噪声
并平均的方法得到一系列8‘a分量&有效解决了L‘>方
法存在的模态混叠问题’ (/3/9*+2-等(&I)经过进一步完
善&提出了基于自适应噪声的完全集合经验模态分解
"6/9[3,7,,+-,9Y3,,9[*1*6239/G,G,6/9[/-*7*/+ ]*7)
2G2[7*F,+/*-,&(LL‘>Q<#&该方法利用向分解的每一阶
段残余分量中添加自适应的白噪声&然后求平均值的方
法&使得分解结果更彻底&进一步解决了模态混叠问题&
有效减少了迭代次数&增加了重构精度&且该方法更加适
合非线性信号分析’ 排列熵"[,190727*/+ ,+71/[\& UL#是
一种检测时间序列随机性和动力学突变的方法&由于该
方法具有计算简单&运算速度快&抗噪能力强等优点被广
泛应用于非线性数据序列的处理中(&!) ’

因此&本文利用 (LL‘>Q<和 UL在去噪方面的优
点&将其结合起来对 _(R信号进行降噪&提出一种基于
(LL‘>Q<DUL的_(R降噪算法&利用 (LL‘>Q<将原
始_(R信号分解得到从高到低多个 8‘a分量&通过 UL
算出各个分量的相关系数&剔除其中代表噪声的分量&将
有用的8‘a分量进行重构得到降噪后的_(R信号’

<;算法原理与步骤

<@<;XXQ!算法原理
(LL‘>Q<是由 LL‘>发展而来的&LL‘>是通过

L‘>分解多次添加白噪声的原始信号&把多次分解所得
到的8‘a分量求取平均值作为最终的实际分量&它能有
效地改善L‘>方法存在的模态混叠现象’ LL‘>算法
的实现如下’

&#将具有 "均值和单位方差的高斯白噪声.3".# 加
到原始信号 0".# 上& 以获得新信号 03".# J0".# V
.3".#&式中3为实验的次数&3J&&.&E’

%#通过L‘>对每个03".#"3J&&.&E# 信号进行分
解&得到相应的E7S3;".#&式中;为分解得到的E7S分量
个数&;J&&%&.&#’

I#定义E7S3;".#为0
3".#的第;个8‘a分量&则对原

始信号进行 LL‘>分解后得到的第 ;个 8‘a分量为

E7S;J
&
E$

E

3J&
E7S3;".#’

<@=;MXXQ!6V算法原理
LL‘>可以有效解决模态混叠的问题&但分解过程

中向原始信号添加的噪声在处理之后并不可以被完全消
除&这样就会造成重构误差’ (LL‘>Q<是对 LL‘>的
改进&利用其分解原理可以有效解决模态混叠问题且重
构误差几乎为 "&提高了计算的有效性’

在(LL‘>Q<算法中&用E7SG;表示经过分解得到的
第;个8‘a分量%将8["*#定义为由L‘>分解所得到的
第[个8‘a分量%.3".#仍然表示添加到原始信号上的 "
均值和单位方差的白噪声’ 则(LL‘>Q<算法的实现过
程如下’

&#(LL‘>Q<算法第 & 个 8‘a分量的获取方法与
LL‘>方法相同&通过L‘>对信号0".#d’".

3".#进行E
次实验的方式来获取&如式"&#所示’

E7SG& J
&
E$

E
3J&E7S3;".#JE7S& "&#

%#当;k&时&计算(LL‘>Q<分解第 & 阶段的唯一
残余信号&如式"%#所示’

*&".#J0".# RE7SG& "%#
I#向残余信号*&".#中添加噪声分量’&8&".

3".##&
3k&&.&E&然后进行 L‘>分解&直到得到第 & 个 8‘a分



#第 $期 耿读艳 等!基于(LL‘>Q<DUL的心冲击信号降噪方法研究 &@N##

量为止&此时可求得第 %阶8‘a如式"I#所示’

E7SG% J
&
E$

E

3J&
8&"*&".# V’&8&".

3".### "I#

!#以此类推&可以计算出第;";k%&I&.&##个残余
信号&及第;d&个8‘a如式"!#所示’

*;".#J*;R&".# RE7SG;

E7SG;V& J
&
E$

E

3J&
8&"*;".# V’;8;".

3".### "!#

@#当残余信号不能继续分解时&(LL‘>Q<算法
终止&终止条件为所获得残余信号的极值点不超过
% 个’

算法结束时&所有固有模态函数的个数为 #&最终的
残余信号为如式"@#所示’

D".#J0".# R$#

;J&
E7SG; "@#

此时&原始待处理信号如式"$#所示’

0".#J$#

;J&
E7SG;VD".# "$#

从上述算法实现过程以及原始信号的最终分解结果
可以看出&得益于完整的分解过程&(LL‘>Q<算法可以
对原始待处理信号进行精确重构’ 算法运行过程中&可
以利用’;对不同阶段模态函数的获取来选择合适的信
噪比"C-D#’

<@A;?X算法原理

UL是一种检测时间序列的随机性和动力学突变的
方法(&!) ’ 其计算方法如下’

将给定的时间序列Fk/Q"3#&3k&&%&.&.0进行相
空间重构&重构向量如式"N#所示’

F3"&#J/Q"&#&Q"& V!#&.&Q"& V"OV&#!#0

F3";#J/Q";#&Q";V!#&.&Q";V"OV&#!#0

2
F3". R"OR&##J/Q". R"OR&#!#&

Q". R"OR%#!#&.&Q".#!#0













"N#
式中!O为嵌入维数%!为时间延迟’ 重构向量F3可作为
矩阵6的行向量&将F3进行升序排列&如式"H#所示’

Q(;V"[& R&#!) +Q(;V"[% R&#!) +.+
Q(;V"[O R&#!) "H#
式中![&&[%&.&[O 表示重构向量中各元素所在列的索
引号’

对于时间序列重构所得矩阵 6中的每一行&均可得
到一组符号序列&如式"’#所示’ 计算出每种序列出现
的概率&即可得到 8‘a分量的UL值&如式"&"#所示’

C"6#J"[&&[%&.&[O# "’#
式中!6k&&%&.&;&;+O4’

:PJR$M

3J&
"‘33+‘3# "&"#

当‘3k&aO4 时&:P可以取得最大值’ 所以&可以对
:P进行归一化得到式"&&#’

:PJ:Pa3+"O4 # "&&#
综上&:P反应的是非线性数据序列的随机程度&熵

值越大&说明时间序列的随机性越强%反之&熵值越小&说
明该时间序列的规律性越好’

<@C;算法步骤

首先&根据式"&#e"$#对原始 _(R信号进行分解
得到各阶 8‘a分量%其次&根据式"N#e"&&#计算全部
8‘a分量的 UL值&并进行阈值判断%最后&去除其中代
表高频噪声和基线漂移的 8‘a分量并对剩余 8‘a分量
进行重构得到降噪后 _(R信号’ 具体流程如图 &
所示’

图 &#(LL‘>Q<DUL降噪原理
a*V=&#(LL‘>Q<DULG,D+/*-*+V[1*+6*[3,G*2V129

=;实;;验

=@<;信号采集

本文采用的是自主研制的 _(R信号采集系统’ 根
据_(R信号的原理&通过测量人体信号的压电薄膜式传
感器&利用心脏跳动引起的身体微小振动&使传感器获得
动态变化&从而输出相应变化信号’ 由于_(R信号属于
人体微弱生理信号&在设计采集系统时要排除各种干扰&
包括信号本身频率低以及工频干扰等问题’ 根据以上要
求&系统使用 ,P/06) 压电薄膜传感器&设计了传感器电
路和信号处理电路&经过电路的多级放大和滤波等转换&
将其无线传输到上位机软件&最终得到测量的 _(R信
号’ 信号检测系统主要包括电荷放大电路$低通滤波电
路$电压放大电路$电压抬升电路$信号离散模块$无线传
输模块和串口通讯(&@) ’ 采集系统的总体设计如图 %
所示’
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图 %#电路整体设计
a*V=%#?F,1233G,-*V+ 6*160*7Y3/6C G*2V129

=@=;准确性实验

为了验证装置的有效性&使用自主设计的 _(R信号
采集系统和L(RDI"" Q数字式三道心电图机同步采集被
试者的L(R和 _(R信号&实时保存(&@) ’ 本文共采集了
年龄在 %Ie%N岁的 &"位健康成年人的数据’ 如图 I 所
示为某一被试者原始_(R信号与L(R信号对比’

图 I#原始_(R信号与L(R信号对比
a*V=I#(/9[21*-/+ /4/1*V*+23_(R-*V+232+G L(R-*V+23

由图 I可知&虽然信号含有噪声等干扰&但是可以明
显观察到信号中所包含的波峰&并且可以观察到 _(R信
号的波形具有重复性&进而说明本文采集的_(R信号与
L(R信号同样具有鲁棒性’ 另外&通过多次不同受试者
的实验数据观察得到&不同的受试者测量的 _(R信号&
其波形形状和幅值大小存在较大差异&这可能是由于个
体差异性&即每个人心脏的心输出量$状态以及心跳频率
都有所不同造成的’

为了验证所得到的信号的准确性&对所采集所有被
试者的_(R信号分析得到心率&并与心电图机所得心率
进行对比(&$) &结果如表 & 所示’ 对所得到的 &" 组数据

进行配对7检验&计算结果表明 % 种方法计算的心率不
具有显著性差异"‘k";!&’p";"@#’ 由此可知_(R信号
与L(R信号有很好的相关性&表示自主研制的采集系统
得到的_(R信号具有一定准确性’

表 <;被试者LMS和XMS的心率计算结果
>’70"<;>5"5"’/+/’+"2’0230’+$)&/"#30+#).+5"+"#+"(

#37P"2+#./),7)+5LMS’&(XMS#$%&’0#

被试者 SE"_(R# SE"L(R#

& $H $H

% $H $H

I N" N&

! $N $N

@ $$ $$

$ N$ N@

N $H $H

H $N $N

’ @$ @@

&" N& N%

=@A;信号处理

将采集到的_(R信号进行(LL‘>Q<分解&结果如
图 !所示’ 实验中&加入了与原始信号标准差为 ";% 的
白噪声Ek%""组(&ND&H) ’

由图 !可知&原始_(R信号经过 (LL‘>Q<分解后
得到 &%个8‘a分量和 & 个余项’ 根据 (LL‘>Q<分解
过程中噪声对每个 8‘a分量影响逐渐减弱&信号对 8‘a
分量的支配作用不断加强的特点&据此可以推断 E7S& e
E7SN 可能代表高频噪声分量&E7SH eE7S&&可能代表有用
信息&E7S&%可能代表基线漂移部分’

由多次实验可知&不同被试者采集到的 _(R信号
经 (LL‘>Q<分解后得到的 8‘a分量个数可能会有所
不同&通过主观判断信号和噪声之间的分界是不准确
的’ 为了减小信号重构误差&提高 _(R信号的准确率&
本文采用 UL值来判断噪声和有效信号所代表的 8‘a
分量’

在计算UL的过程中&需要选取合适的嵌入维数 O
和时间延迟!&根据经验取OJI&!J&(&Hd&’) ’ 如表 %所示
为经计算得出的各8‘a分量的UL值&从表 % 可以看出&
UL值是逐渐减小的&据此证实了噪声对不同8‘a分量支
配作用不同’ 对不同的 _(R信号进行多次 UL值计
算(%") &选定有效信号 UL值的阈值为 ";N"$ "+‘$+
";N’N "&当‘$p";N’" N 时为高频噪声分量&‘$z";N"$ "
时为低频基线漂移分量’
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图 !#(LL‘>Q<分解
a*V=!#(LL‘>Q<G,6/9[/-*7*/+ G*2V129

表 =;各[QU分量的?X值
>’70"=;>5"?XG’03")."’25[QU2),*)&"&+

名称 各分量UL值
E7S& &;NH! $
E7S% &;NN! H
E7SI &;NH$ &
E7S! &;%@$ &
E7S@ &;"H& ’
E7S$ &;"NH "
E7SN ";’"’ &
E7SH ";N’N @
E7S’ ";N!’ ’
E7S&" ";N%I $
E7S&& ";N"’ $
E7S&% ";$N’ N

A;实验结果分析

降噪后_(R信号如图 @所示’ 由图 @ 可知&经过降
噪后的信号特征得到明显保留&消除了高频噪声和基线
漂移后的信号更加光滑和清晰’ 为了更加直观地对算法
消除噪声的效果进行评价&本文采用频谱分析和信噪比
D0.分别评价该算法的降噪效果

(%&) ’

图 @#降噪后_(R信号
a*V=@#P),_(R-*V+23247,1+/*-,1,G067*/+

图 $"2#和"Y#为降噪前后信号的频谱对比&为了更
加直观地观察该算法对信号高频部分的降噪情况&对降
噪前后信号在 !"e&"" SW部分进行了局部放大&如图 $
"6#和"G#所示’

图 $#降噪前后信号频谱特性对比
a*V=$#(/9[21*-/+ /47),-*V+23-[,671096)21267,1*-7*6-

Y,4/1,2+G 247,1+/*-,1,G067*/+
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由图 $可知&降噪后信号的频谱特性在低频部分没
有明显衰减&且在高频部分明显趋于平滑’ 原始信号在
!$ SW附近的较大噪声幅值&在降噪后也得到明显改善&
进一步说明了本文采用的方法在消除噪声的同时很好保
留了_(R信号的低频特性’ 由于被试者之间存在个体
差异&信号中噪声幅值出现的频段会略有不同&但该算法
皆可以有效地消除其影响&得到较理想的生理信号&可适
用于全部被试者&具有普适性’

为了进一步说明本文降噪方法的有效性&同时采用
L‘>法$小波变换法和 (LL‘>Q<DUL法分别对 _(R信
号进行降噪处理&对降噪后信号的信噪比进行比较(%") ’
利用 I种方法计算出 &"名被试者降噪后 _(R信号信噪
比如图 N所示’ 由图 N 可知&(LL‘>Q<DUL方法得到降
噪后信号的信噪比明显优于 L‘>法和小波变换法’ 综
合考虑 I种降噪方法的结果&(LL‘>Q<DUL降噪方法无
论在降噪效果&还是对于信号特征的保留&都表现出了良
好的效果’

图 N#不同降噪方法处理后信噪比对比
a*V=N#(/9[21*-/+ /47),-*V+237/+/*-,127*/-Y,4/1,

2+G 247,1[1/6,--*+V]*7) G*44,1,+7+/*-,1,G067*/+ 9,7)/G-

C;结;;论

由于采集系统和外部环境等因素的影响&采集到的
_(R信号中含有大量噪声而无法获得重要生理特征信
息&因此消除噪声是_(R信号预处理的重要内容’ 利用
传统的小波变换设计滤波器&需要设计大量实验确定小
波基与分解层数&由此会增加计算量和复杂程度&使该方
法具有一定的局限性’ 文献(&&)中L‘>分解_(R信号
确定8‘a分量后&没有将分解后的 8‘a分量进一步处
理&直接对各分量进行重构&不能准确有效消除8‘a分量
中由于高频噪声的干扰及时间尺度信号变化等因素引起
的问题’ 综合考虑计算准确率和计算时长&利用更加完
整的 (LL‘>Q<算法对信号进行分解&同时使用 UL值
来自行判断噪声和有用信号的阈值范围&提高了计算的
准确性以及降噪的效果’

本研究结合 (LL‘>Q<和 UL的优点&提出了基于

(LL‘>Q<DUL的_(R信号降噪算法’ 该方法首先利用
(LL‘>Q<将原始_(R信号进行分解得到 8‘a分量&然
后通过UL值算出每个8‘a分量的UL值&并由此确定出
与_(R信号相关的阈值范围’ 将代表有用信号的 8‘a
分量重构后得到消除高频噪声和基线漂移的 _(R信号’
该方法克服了小波变换繁琐的模式&同时解决了L‘>分
解法存在的模态混叠问题’ 通过对比表明该方法能够有
效识别心脏动力学信号&为后期结合脑电进行精神疲劳
的研究奠定了基础&并对实时无感检测人体健康状态有
重要的意义’

参考文献
( & )#5PQEE8& 5(SE?L>LES Q=_233*-7/621G*/V129=88=

</1923-72+G21G-& 2Y+/1923*7*,-6/99/+3\4/0+G *+
G*-,2-,-/47), ),2172+G 6*160327*/+& 2+G 7),*1
-*V+*4*62+6,(.)=./01+23/4(3*+*6238+F,-7*V27*/+& &’!"&
&’"I#! !IND!@"=

( % )#QTQ‘LP5 � .& :�EE8 Q& :88X .& ,7 23=
_233*-7/621G*/V2[)*6 -70G*,- ]*7) 266,3,127*/+ 2+G
,3,671/9,6)2+*6234*39-,+-/1-(.)=‘,G*623L+V*+,,1*+V
hU)\-*6-& %""’& I&"’#!&&@!D&&$@=

( I )#8<Q<? P& ‘8RL?PPL Ua& UQEX X 5& ,723=
_233*-7/621G*/V12[)\2+G -,*-9/621G*/V12[)\! Q1,F*,]/4
1,6,+72GF2+6,-(.)=8LLL./01+23/4_*/9,G*6232+G
S,237) 8+4/1927*6-& %"&@& &’"!#!&!&!D&!%N=

( ! )#8<Q<?P& LPL‘Q>8‘& M8>E?M_& ,723=QG2[7*F,
62+6,3327*/+ /4 43//1 F*Y127*/+- *+ -72+G*+V
Y233*-7/621G*/V1299,2-01,9,+7-0-*+V2-,*-9*6-,+-/1
2-2 +/*-, 1,4,1,+6, ( .)=8LLL P12+-267*/+-/+
_*/9,G*623L+V*+,,1*+V& %"&"& @N"I#! N%%DN%N=

( @ )#辛玉&李舜酩&王金瑞&等=基于迭代经验小波变换的齿
轮故障诊断方法(.)=仪器仪表学报&%"&H&I’"&&#!
N’DH$=
i8<J& T85S‘& M2+V.E& ,723=R,2142037G*2V+/-*-
9,7)/G Y2-,G /+ *7,127*F,,9[*1*623]2F,3,7712+-4/19(.)=
()*+,-,./01+23/456*,+7*4*68+-7109,+7& %"&H&I’"&&#!
N’DH$=

( $ )#JQ5TQ<J& _8(Q<_=L9[*1*6239/G,G,6/9[/-*7*/+
Y2-,G G,+/*-*+V9,7)/G ]*7) -0[[/17F,67/11,V1,--*/+ 4/1
7*9,-,1*,-[1,G*67*/+! Q62-,-70G\4/1,3,671*6*7\3/2G
4/1,62-7*+V(.)=‘,2-01,9,+7& %"&N"&"I#!@%D$&=

( N )#RQ(85=P),0-,/4]2F,3,7DY2-,G G,+/*-*+V7,6)+*g0,-7/
,+)2+6,7),4*1-7D211*F23[*6C*+V/+ -,*-9*67126,-(.)=
8LLLP12+-267*/+-/+ R,/-6*,+6,2+G E,9/7,5,+-*+V&
%"&!& @%"H#! !@@HD!@$I=

( H )#?‘8PQ?‘c?Q& UE?P?U?UL5(c:Q& RQ<RcTJ
Q E=L9[*1*6239/G, G,6/9[/-*7*/+ 7,6)+*g0,]*7)
6/+G*7*/+23907023*+4/1927*/+ 4/1G,+/*-*+V/[,127*/+23
-,+-/1G272(.)=8LLL5,+-/1-./01+23& %"&&& &&"&"#!
%@$@D%@N@=



#第 $期 耿读艳 等!基于(LL‘>Q<DUL的心冲击信号降噪方法研究 &$&##

( ’ )#_LL<Q‘?T‘& UEQ_Q:QPSJ 5& ‘?SQ<QT8<.=
M2F,3,7Y2-,G -,*-9*6-*V+23G,D+/*-*+V0-*+V5)2++/+
2+G P-233*-,+71/[\(.)=(/9[07,1-h‘27),927*6-]*7)
Q[[3*627*/+-& %"&%& $!"&&#! I@H"DI@’I=

(&")#杨丹&徐彬&叶琳琳&等=心脏心冲击信号降噪方法研
究(.)=生物医学工程学杂志&%"&!&I&"$#!&I$HD&IN%=
JQ<R>& ic_& JLTT& ,723=>,D+/*-*+V9,7)/G
1,-,216) /4Y233*-7/621G*/V129 -*V+23(.)=./01+23/4
_*/9,G*623L+V*+,,1*+V&%"&!&I&"$#!&I$HD&IN%=

(&&)#ScQ<R<L& 5SL<Z& T?<R5 E& ,723=P),,9[*1*623
9/G, G,6/9[/-*7*/+ 2+G 7), S*3Y,17-[,67109 4/1
+/+3*+,212+G +/+D-727*/+21\7*9,-,1*,-2+23\-*-(.)=
U1/6,,G*+V-/47),E/\235/6*,7\& &’’H& !@! " &’N&#!
’"ID’’@=

(&%)#Mc Z S& ScQ<R <=L+-,9Y3, ,9[*1*6239/G,
G,6/9[/-*7*/+! 2 +/*-,D2--*-7,G G272 2+23\-*-
9,7)/G (.)=QGF2+6,-*+ QG2[7*F,>272Q+23\-*-& %""’&
&"&#! &D!&=

(&I)#(?T?‘8<Q5 ‘Q& RQ5P�<5& ‘QE�QLP=89[1/F,G
6/9[3,7,,+-,9Y3,L‘>! Q-0*72Y3,7//34/1Y*/9,G*623
-*V+23[1/6,--*+V(.)=_*/9,G*6235*V+23U1/6,--*+Vh
(/+71/3& %"&!& &!"&#!&’D%’=

(&!)#韩庆阳&王晓东&李丙玉&等=LL‘>在同时消除脉搏血
氧检测中脉搏波信号高频噪声和基线漂移中的应
用(.)=电子与信息学报&%"&@&IN"$#!&IH!D&IHH=
SQ<KJ& MQ<Ri>& T8_J& ,723=c-*+VLL‘>7/
,3*9*+27,)*V) 41,g0,+6\+/*-,2+G Y2-,3*+,G1*47*+ [03-,
Y3//GD/̂*9,71\9,2-01,9,+7-*90372+,/0-3\(.)=./01+23
/4L3,671/+*6-h8+4/1927*/+ P,6)+/3/V\& %"&@& IN"$#!
&IH!D&IHH=

(&@)#姜星&耿读艳&张园园&等=基于 L‘>D8(Q的心冲击信
号降噪研究 (.)=中国生物医学工程学报& %"&’&
IH"%#!&IHD&!@=
.8Q<Ri& RL<R>J& ZSQ<RJJ& ,723=_(R-*V+23
G,D+/*-*+V9,7)/G 1,-,216) Y2-,G /+ L‘>D8(Q(.)=
()*+,-,./01+23/4_*/9,G*623L+V*+,,1*+V& %"&’&
IH"%#! &IHD&!@=

(&$)#田浩辰&赵海文&郭士杰&等=基于振动加速度的无束缚
心冲击检测与心率提取方法研究(.)=生物医学工程
学杂志&%"&’&I$"%#!%H&D%’"=
P8Q< S (S& ZSQ? S M& Rc? 5S .& ,723=
c+6/+-712*+,G G,7,67*/+ /4Y233*-7/621G*/V1292+G ),217
127,Y2-,G /+ F*Y127*/+ 266,3,127*/+ (.)=./01+23/4
_*/9,G*623L+V*+,,1*+V& %"&’& I$"%#!%H&D%’"=

(&N)#孙灵芳&王彤彤&徐曼菲&等=基于改进 (LL‘>的薄层
污垢超声检测信号去噪 (.)=仪器仪表学报&%"&N&
IH"&%#! %HN’D%HHN=
5c<Ta& MQ<RPP& ic‘a& ,723=P)*+ 4/03*+V
03712-/+*6G,7,67*/+ -*V+23G,+/*-*+VY2-,G /+ *9[1/F,G
###

(LL‘>(.)=()*+,-,./01+23/456*,+7*4*68+-7109,+7&
%"&N& IH"&%#! %HN’D%HHN=

(&H)#李军&李青=基于 (LL‘>Q<D排列熵和泄漏积分 L5<
的中期电力负荷预测研究(.)=电机与控制学报&%"&@&
&’"H#! N"DH"=
T8.& T8K=‘,G*09 7,19 ,3,671*6*7\3/2G 4/1,62-7*+V
Y2-,G /+ (LL‘>Q<D[,190727*/+ ,+71/[\2+G L5<]*7)
3,2C\*+7,V127/1+,01/+-(.)=L3,671*6‘26)*+,-2+G
(/+71/3& %"&@& &’"H#!N"DH"=

(&’)#_Q<>P(& U?‘UL_=U,190727*/+ ,+71/[\! Q+270123
6/9[3,̂*7\9,2-01,4/17*9,-,1*,-(.)=U)\-*623E,F*,]
T,77,1-& %""%& HH"&N#!&N!&"%=

(%")#田 秀 娟& 于 德 新& 邢 雪& 等=交 叉 口 短 时 流 量
(LL‘>Q<DULD?5LT‘预测模型(.)=哈尔滨工业大学
学报& %"&H& @""I#! HIDH’=
P8Q<i.& Jc>i& i8<Ri& ,723=U1,G*67*/+ 9/G,3/4
(LL‘>Q<DULD?5LT‘4/1*+7,1-,67*/+--)/17D7,1971244*6
43/](.)=./01+23/4S21Y*+ 8+-7*707,/4P,6)+/3/V\&
%"&H& @""I#!HIDH’=

(%&)#李红&孙冬梅&沈玉成=LL‘>降噪与倒频谱分析在风
电轴承故障诊断中的应用 (.)=机床与液压&%"&H&
!$"&I#!&@$D&@’=
T8S& 5c<>‘& 5SL<J(S=Q[[3*627*/+ /4LL‘>
+/*-,1,G067*/+ 2+G 6,[-71092+23\-*-*+ 42037G*2V+/-*-/4
]*+G [/],1Y,21*+V(.)=‘26)*+,P//3hS\G1203*6-&
%"&H&!$"&I#!&@$D&@’=

作者简介
##耿读艳&分别在 %""$ 年和 %""’ 年于河
北工业大学获得硕士学位和博士学位’ 现
为河北工业大学教授&中国生物医学工程学
会生物电磁专委会委员&主要研究方向为生
物电磁技术’
LD92*3!G\V,+Vj),Y07=,G0=6+

#S"&% !31’&1,6,*F,G )*-‘=56=2+G U)=>=G,V1,,-Y/7) 41/9
S,Y,*c+*F,1-*7\/4P,6)+/3/V\*+ %""$ 2+G %""’& 1,-[,67*F,3\=
</]& ),*-2[1/4,--/1*+ S,Y,*c+*F,1-*7\/4P,6)+/3/V\& 2
6/99*77,,9,9Y,1/47),_*/,3,671/92V+,7*65[,6*23(/99*77,,/4
()*+2_*/9,G*623L+V*+,,1*+V5/6*,7\=S*-92*+ 1,-,216) *+7,1,-7
*+630G,-Y*/,3,671/92V+,7*67,6)+/3/V\=

王晨旭&%"&N年于中北大学获得学士学
位&现为河北工业大学电气工程学院生物医
学工程专业硕士研究生&主要研究方向为生
物电磁技术’
LD92*3!]2+V6),+@&%&%Ij&$I=6/9
#J’&% M5"&B31,6,*F,G )*-_=56=G,V1,,*+

%"&N 41/9</17) c+*F,1-*7\/4()*+2=</]& ),*-292-7,1-70G,+7
*+ -[,6*237\/4Y*/9,G*623,+V*+,,1*+V& 56)//3/4L3,671*623
L+V*+,,1*+V& S,Y,*c+*F,1-*7\/4P,6)+/3/V\=S*-92*+ 1,-,216)
*+7,1,-7*+630G,-Y*/,3,671/92V+,7*67,6)+/3/V\=


