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犇狋＝犇狏ｓｉｎω狏狋 （１）
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，犘#fmn<

（犡，犢，犣）âDm

nÁ

（犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆，犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆，犇狋ｓｉｎβ狆）。fp１â

，狋G;

¹Õ»V犘狋 fváS�mn<âDmnÁ

（犞犚狋，０，犺），¹

Õ;.f�n�Àmn<¤# 犗狆 IáD�$~XÁ

犚狉犲犳（狋），En$~X

：

犚狉犲犳（狋）＝狘犚狉犲犳（狋）狘＝ ［（狓０ －犞犚狋）
２
＋（狔０）

２
＋（狕０ －

犺）２］１
／２ （２）

¹Õ;A5#�n犘 IáD�$~XÁ¹Õeèâ
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：

犚（狋）＝犚狉犲犳（狋）＋犇狋 （３）

� 犘#fváS�mn<

（狓，狔，狕）âDmnÁ

（狓０＋

犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆，狔０＋犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆，狕０＋犇狋ｓｉｎβ狆），En$~XÁ

［５］：

　　犚（狋）＝ 犚（狋）＝

（狓０＋犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆－犞犚狋）
２
＋

（狔０＋犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆）
２
＋（狕０＋犇狋ｓｉｎβ狆－犺）［ ］２

１／２

＝

（狓０－犞犚狋）
２
＋２（狓０－犞犚狋）犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋（犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆）［

２
＋

狔０
２
＋２狔０犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋（犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆）

２
＋

（狕０－犺）
２
＋２（狕０－犺）犇狋ｓｉｎβ狆＋（犇狋ｓｉｎβ狆）］

２ １／２
＝

（狓０－犞犚狋）
２
＋狔０

２
＋（狕０－犺）

２
＋犇狋［

２
＋

２（狓０－犞犚狋）犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋

２狔０犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋２（狕０－犺）犇狋ｓｉｎβ］狆
１／２

＝

犚狉犲犳（狋）
２
＋犇狋

２
＋２（狓０－犞犚狋）犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋

２狔０犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋２（狕０－犺）犇狋ｓｉｎβ［ ］
狆
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犚（狋）＝

犚狉犲犳（狋）
２
＋犇狋

２
＋２（狓０－犞犚狋）犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋

２狔０犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋２（狕０－犺）犇狋ｓｉｎβ［ ］
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１／２

≈犚狉犲犳（狋）＋

（狓０－犞犚狋）犇狋ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋狔０犇狋ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋（狕０－犺）犇狋ｓｉｎβ狆
犚狉犲犳（狋）

＝

犚狉犲犳（狋）＋犇狋

（狓０－犞犚狋）

犚狉犲犳（狋）
ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋

狔０
犚狉犲犳（狋）

ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋
（狕０－犺）

犚狉犲犳（狋）
ｓｉｎβ

烄

烆

烌

烎
狆
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狀＝ （ｓｉｎαｓｉｎγ，ｓｉｎαｃｏｓγ，ｃｏｓα）
Ｔ ，

p�

：

狓０－犞犚狋

犚狉犲犳（狋）
＝ｓｉｎγｓｉｎα

狔０
犚狉犲犳（狋）

＝ｃｏｓγｓｉｎα

犺－狕０
犚狉犲犳（狋）

＝ｃｏｓ

烅

烄

烆
α
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犚（狋）＝犚狉犲犳（狋）＋犇狋
ｓｉｎβｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆

＋ｃｏｓγｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋ｃｏｓαｓｉｎβ（ ）
狆

＝

犚狉犲犳（狋）＋犇狏
ｓｉｎγｓｉｎαｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆＋

ｃｏｓγｓｉｎαｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋ｃｏｓαｓｉｎβ（ ）
狆

ｓｉｎω狏狋＝

犚狉犲犳（狋）＋犓ｓｉｎω狏狋 （７）

ôâ

：犓＝犇狏
ｓｉｎγｓｉｎαｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆

＋ｃｏｓγｓｉｎαｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆＋ｃｏｓαｓｉｎβ（ ）
狆
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狊犚（狋）＝ρｅｘｐ犼２π犳０狋＋４π
犚（狋）

［ ］｛ ｝λ
＝

ρｅｘｐ犼
４π

λ
犚狉犲犳（狋｛ ｝）ｅｘｐ犼２π犳０狋＋

４π

λ
犓ｓｉｎω狏［ ］｛ ｝狋 ＝

ρｅｘｐ犼
４π

λ
犚狉犲犳（狋｛ ｝）ｅｘｐ犼２π犳０狋＋犫ｓｉｎω狏［ ］｛ ｝狋 （８）

ôâ

：犫＝
４π

λ
犓 ，��'Ja Ｋ6Ｂｅｓｓｅｌ�[
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¤ô
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BÁ

：

狊犚（狋）＝ρｅｘｐ犼
４π

λ
犚狉犲犳（狋｛ ｝）∑

＋∞

犽＝－∞

犑犽（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋犽ω狏）［ ］狋 ＝

ρｅｘｐ犼
４π

λ
犚狉犲犳（狋｛ ｝） 犑０（｛ 犫）ｅｘｐ（犼２π犳０狋）＋

犑１（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋ω狏）［ ］狋 －犑１（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋ω狏）［ ］狋 ＋

犑２（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋２ω狏）［ ］狋 －犑２（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋２ω狏）［ ］狋 ＋

犑３（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋３ω狏）［ ］狋 －犑２（犫）ｅｘｐ犼（２π犳０＋３ω狏）［ ］狋 ＋ ｝．．．

（９）

ôâ

：犑犽（犫）＝
１

２π∫
π

－π

ｅｘｐ犼（犫ｓｉｎ狓－犽狓｛ ｝）ｄ狓。���G{c
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，
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ω狏
２π
。
��`�DÚ

1�[犫，犑狀（犫）¤­´  

。
��9�¤p

，
<f�nD`

÷ÙÿDÀýqeDÛ[Ý7Á

［６］：

犖 ≈狘犫狘＋１ （１０）

狋G;

，犘#fváS�mn<

（狓，狔，狕）âDmnÁ

（狓１，狔１，狕１），È�5urÁ

：

狓１

狔１

狕

熿

燀

燄

燅１

＝犇狋

ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆

ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆

ｓｉｎβ

熿

燀

燄

燅狆

＋

狓０

狔０

狕

熿

燀

燄

燅０

＝犇狏ｓｉｎω狏狋

ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆

ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆

ｓｉｎβ

熿

燀

燄

燅狆

＋
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狓０

狔０

狕

熿

燀

燄

燅０

（１１）
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：

狏＝犇狏ω狏ｃｏｓω狏狋

ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆

ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆

ｓｉｎβ

熿

燀

燄

燅狆

（１２）
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［７］：

犳犿犇 ＝
２犳犮
犮
狏·狀＝

２犳犇狏ω狏犮
犮

ｃｏｓω狏狋

ｃｏｓβ狆ｃｏｓα狆

ｃｏｓβ狆ｓｉｎα狆

ｓｉｎβ

熿

燀

燄

燅狆

·

ｓｉｎαｓｉｎγ

ｓｉｎαｃｏｓγ

ｃｏｓ

熿

燀

燄

燅α

＝

２犳犇狏ω狏犮
犮

ｃｏｓω狏狋
ｃｏｓβ狆ｓｉｎαｃｏｓα狆ｓｉｎγ
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